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6.3 Velocitain entrata 6.3 Input speed 6.3 Antriebsdrehzahl

Tutte le prestazioni dei riduttori sono cal-
colate in base ad una velocita in entrata
di 1400 mint.

La massima velocita ammessa in entrata
& pari a 1400 min. Nel caso in cui tale
limite debba essere superato contattare il
servizio tecnico.

Nella tabella sottostante riportiamo | coef-
ficienti correttivi della potenza in entrata P
alle varie velocita riferita ad Fs =1

All calculations of gear unit performance
specifications are based on an input speed
of 1400 min'L.

1400 min is the max. allowed input speed.
For higher speed pls contact the technical
service.

The table below shows the input power
P corrective coefficients at the various
speeds, with Fs =1.

Bei der Berechnung der Getriebeleis-
tungen wurde eine Antriebsdrehzahl von
1400 Min-1 zugrunde gelegt.

1400 Min-1 ist die max. zulassige An-
triebsdrehzahl. Falls die verlangte An-
triebsdrehzahl hoher ist, muss mit dem
technischen Biro Riicksprache gehalten
werden.

In der folgenden Tabelle finden Sie die
Korrekturkoeffizienten fur die Antriebs-
leistung P bei den verschiedenen Dreh-
zahlen, bezogen auf Fs=1.

Tab. 1 ny [min]

1400 900

700 500

Pc (KW)

Px1 P x0.7 P

x 0.56 P x0.42

*



